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. Le contacteur électromagnétique

2. Bilan énergétique

i
— ! |
. —_—

I F op CD l 2

o T = <
— &
schéma électrigue
équivalent




l. Le moteur synchrone

1. Action d’'un champ magnétique tournant
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ll. Le moteur synchrone
2. Champ statique, champ rotorique
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ll. Le moteur synchrone
2. Champ statique, champ rotorique
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ll. Le moteur synchrone
2. Champ statique, champ rotorique
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l. Le moteur synchrone

2. Champ statique, champ rotorique
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ll. Le moteur synchrone
2. Champ statique, champ rotorique
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l. Le moteur synchrone
2. Utilisation
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I1l. Le moteur a courant continu
1. Structure
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I1l. Le moteur a courant continu

1. Structure

Axe polarre
statorique
r_

|/

=0 —

Y
Axe polaire

rotorique

Axe polaire
rotorique
N

\—ﬂf [<0

- P
Axe polaire
statorique

Physique Tout-en-un PSI/PSI* 4¢me édition, Cardini, Erhard, Guérillot, 2017



I1l. Le moteur a courant continu

3. Etude en fonctionnement moteur
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I1l. Le moteur a courant continu

4. Réversibilité : fonctionnement générateur
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